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Ficha técnica @rObOt
1 Ficha técnica

Si no se especifica, los datos representan la combinacién de los diferentes tipos/lados del Quick

Changer.
Ficha técnica in. aX. ‘Unidades
Fuerza permitida* - - 400* [N]
Par permitido* - - 50* [Nm]

- . - - 20* [kg]
Carga util nominal* ) ) 44 [1b]
Repetibilidad - - +0,02 [mm]
Clasificacién IP 67
Vida Gtil (cambio de herramienta) - 5,000 - [ciclos]
Vida dtil (Funcionamiento del robot) 10 - - [ciclos M]

* Consulte abajo el grafico de capacidad de carga.

Quick

Quick Changer

Quick Dual Quick -
Changer para (lado de la Unidades
Changer E/S Changer herramienta)
Peso 0,06 0,093 0,41 0,14 [kg]
0,13 0,21 0,9 0,31 [Lb]

Dimensiones| Consulte la seccion Dimensiones mecanicas
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Quick Changer
(lado del robot)

16,10[0,634]

@robot

13,60[0,535)

3

48,75[1,919]

®71(2.795]

4x ® 6,30(0,248] THRU ALL
L_J & 11[0,433] ¥ 11[0,433]

+0,012 +0,0005
® 6H7 0  |0,2362H7 0 T 4,100[0,1614]

84,25(3,317]

* Distancia desde la interfaz de borde del robot a la herramienta de OnRobot.

Todas las dimensiones se muestran en mmy [pulgadas].

NOTA:

El soporte para cables (en el lado izquierdo) solo es necesario para el
cable largo (5 metros).
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Dual Quick
Changer
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* Distancia desde la interfaz de borde del robot a la herramienta de OnRobot

Todas las dimensiones se muestran en mmy [pulgadas].
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Quick Changer
para E/S - Lado
del robot
®71[2,795]
19.6[0.772]" 3536[1,392] |

~ 35,36[1,392]

_m
NeL

©

M8 - 8 Pin Female Connector

4x @ 6]0,248] THRU ALL
22(0,870] L1 ®11[0,433] ¥ 11(0,433]

* Distancia desde la interfaz de borde del robot a la herramienta de OnRobot

Todas las dimensiones se muestran en mm y [pulgadas].
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Quick Changer
(lado de la
herramienta)

3536[1,392]

35,36[1.392]

®71(2,795]

76[2,973]

Todas las dimensiones se muestran en mmy [pulgadas].



